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Zanim ztozysz SkriBota, upewnij sie, ze

Lista elementéw masz wszystkie elementy zestawu

1X  SkriBrain (Mikrokontroler) 1X Battery pack 1X Batetria 1X tadowarka 2X Czujnik odlegtosci 2X Diody LED

n

1X Chwytak 3X Czujnik odbiciowy 2X Silnik 2X Koto pasywne 2X Koto napedowe 2X Skorupka 2X Zakrzywiona ptytka 1x3

e (SIS e @ A
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@ P, - = T s == €@ T
1X  Ptytka 5x5 1X  Ptytka 4x5 2X Ptytka 2x6 2X Ptytka 1x6 I1X  Ptytka 1x5 1X  Ptytka 2x3 2X Ptytka 2x2 6X Ptytka 1x2

i B @ o @ o ®

2X Srubka wielopozycyjna 12X Srubka sztywna 4X Srubka obrotowa 23X Katownik 79X Nakretka 74X Ogniwo gasienicy 11X  Klucz zwykty 1X Klucz nasadowy

02 P skriwARE Instrukcja Sktadania SkriBota



i IO

4x  Srubka obrotowa 12x Srubka sztywna

2X  Koto pasywne 2x Koto napedowe
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Upewnij sig, ze nakretki zatozone
sg w odpowiednig strone

................................

Btednie
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0 Jak korzystac z narzedzi

Zakrec¢ nakretke tylko do
momentu, w ktérym

poczujesz opor (okoto 90
stopni) - inaczej moze sie

ona ztamacdc
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UWAGA'!

NIE OTWIERAJ | NIE ZAMYKAJ MANUALNIE

$ sKkriwARE
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ESP-WROOM-32

UWAGA'!

NIE PODLACZAJ BATERII DO
SKRIBRAINA DOPOKI SKRIBOT NIE
BEDZIE CALKOWICIE ZtOZONY
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ROZDZIAL 1.

Budowanie
korpusu robota.

Budowanie SkriBota zaczynamy od
konstruowania jego korpusu. Czym jest
korpus? Mozna go porownac do tutowia
cztowieka, do ktérego dotgczone s3 rece,
gtowa, nogi. W przypadku robota to wtasnie
do korpusu doczepisz kolejne elementy
robota, dzieki ktérym bedzie mdogt sie
poruszac i wykonywac rézne czynnosci.
W korpusie ukrywa sie rowniez mozg
robota, ktéry odpowiedzialny jest za
sterowanie catg konstrukcja.

P SKRIWARE
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Krok 2

3X

Krok 1

K106 z opiMm

([alslslels)

Instrukcja Sktadania SkriBota

@ SKrIwARE

09



Krok 3

Krok B
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Krok 4

+ 4x + 4x
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Krok 5
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ROZDZIAL 2.

Jak sprawié,
aby robot
jezdzit?

Wiele pojazdow wykorzystuje kota, nie
inaczej jest w SkriBocie. Najpierw
zaczynamy od budowy podstawy

z klockdw, do ktorej pézniej doczepimy
kota. Co jeszcze jest potrzebne?
Potrzebujemy dwadch silnikdow, ktore te
kota wprawig w ruch. Dzieki nim nasz
robot bedzie poruszat sie do przodu, do
tytu oraz skrecat w prawo i lewo.

9§ sKrIwARE
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Krok 6

2X

6X

2X

2X

2X

Widok z goéry
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Krok 9

12x

2X

+ 2X

Krok 8

Koto napedowe

2

Krok B

2 Koto pasywne
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ROZDZIAL 3.

Budowanie
czesci przedniej
SkriBota.

W tym etapie zbudujemy gtowe robota. To
do niej dotgczymy podzniej czujniki, dzieki,
ktérym robot bedzie w stanie wykonywac
przerdézne czynnosci.

$ sKkriwARE
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Krok 11
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Krok 12

§ SKRIWARE
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Krok 11 + 6X + 2X
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Krok 13
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ROZDZIAL 4.

Podigczenie
czujnikow.

Skoro mamy juz zbudowang gtowe robota,
mMmozemy zajac sie montowaniem czujnikow!
W SkriBocie wykorzystujemy diody LED,
czyli lampki, dzieki, ktérym jego oczy
zaswiecy sie w dowolnym kolorze.

Czujnik odlegtosci stuzy SkriBotowi do
sprawdzania, czy W jego okolicy znajduje sie
Jakas przeszkoda. Dzieki niemu moze
wykryc¢ i ocenic, w jakiej odlegtosci znajduja
sie obiekty na jego drodze.

$ skriwARE
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Krok 14
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Krok 15

Krok 13 + Krok 14 + 2X

Krok B
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Krok 16

Krok B
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ROZDZIAL 5.

A co znajdziemy
pod SkriBotem?

Tak jak samochdd potrzebuje podwozia -
potrzebujemy go réwniez w SkriBocie.
Dlaczego? Bedzie stanowic¢ podstawe dla
ostatniego czujnika robota, czujnika
odbiciowego. To wtasnie dzieki niemu, jesli
tak zaprogramujemy SkriBota, bedzie mogt
poruszac sie po wyznaczonej przez nas trasie.

P SKRIWARE
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Krok 17
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Krok 18

Krok 16 + Krok17 + 2X

e 7.
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Pamietaj, aby poprowadzi¢ przewody
od czujnikéw do géry - utatwi Ci to ich
pdzniejsze podpiecie.

-—
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ROZDZIAL 6.

Montowanie
chwytaka.

Chwytak robota petni funkcje podobng do
ludzkich rgk. Mozemy za jego pomoca
ztapac wybrany przedmiot, podnies¢ go
lub opuscic. Kiedy konczysz zabawe ze
SkriBotem i chowasz go do pudetka,
pamietaj, aby chwytak byt ztozony i
uniesiony do gory. To delikatna czesc |
jezeli bedziemy uzywac wobec nigj sity -
ulegnie uszkodzeniu.

30
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Krok 19 lféﬁ
+ Tx
Krok A Krok B

¢ Upewnij sig, ze wyciecie jest

| skierowane do gory

Klik

Zacznij od tej strony
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ROZDZIAL 7.

Montowanie
z0ttej skorupy.

SkriBot jest juz prawie gotowy. Czas na
podtgczenie jego skorupy!

Skorupa robota - tak jak skorupy owadow
lub zotwi, chroni to, co skrywa sie w
srodku. W SkriBocie znajduje sie sporo
elektroniki, ktéra powinna byc¢ bezpieczna.
Dbajmy o to, by skorupa zawsze byta
zamknieta, chyba ze mamy wazny powaod,
by zajrzec¢ do srodka.

P skriwARE
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Krok 20
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Krok B
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ROZDZIAL 8.

Montowanie
gasienic i baterii.

Czas na ztozenie i zamontowanie gasienic.
Moze z czyms$ wam sie kojarza? Na
przyktad te, ktére wykorzystuje sie w
czotgach. Tutaj dziata to na podobnej
zasadzie. Podstawowa przewaga gasienic
nad zwyktymi kotami jest roztozenie
ciezaru pojazdu na duza powierzchnie
oraz poprawa jego przyczepnosci do
podtoza. Dzieki ggsienicom robot lepieg]
trzyma sie powierzchni, po ktorej jedzie.
Moze poruszac sie nawet po nieréwnym
podtozu, poniewaz gasienice dostosowuja
sie do uksztattowania terenu.

P SKRIWARE
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Krok 21

p SKRIWARE

' x 37

Kazda gasienica sktada
sie z 37 ogniw

74X
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Krok 22

Klik

Krok A Krok B
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Krok 23
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ROZDZIAL 9.

Podlaczenie
mikrokontrolera.

Na sam koniec najwazniejsze, podtgczamy
centrum dowodzenia naszego robota!

Chodzi oczywiscie o mikrokontroler, ktory
petni zatem funkcje bardzo podobng do
ludzkiego mdozgu. Wtasnie dlatego
nazywamy go SkriBrainem. To tutaj
przetwarzane sg wszystkie informacje,
ktore dostarczamy do robota za pomoca
kodu oraz te, ktére docierajg do niego

Z otoczenia za pomoca czujnikow.

P skriwARE
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Krok 24

§ SKRIWARE

Aby zamocowac SkriBrain, nalezy
umiesci¢ go od gdéry w Battery
packu i nacisnac tak, aby
zablokowaty go wypustKki
(oznaczone na ilustracji). Upewnij
sie, ze wszystkie rogi zostaty
zatrzasniete.

lik

Widok z géry
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ROZDZIAL 10.

Pod{qczanie
czujnikéw do
mikrokontrolera.

Nie odtagczaj SkriBraina od podstawy.

Wytacz zasilanie zanim odtaczysz lub
podtaczysz kabel!

P skriwARE
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PODLACZANIE CZUINIKOW

Diody LED

Widok z goéry

$ skriwARE
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PODLACZANIE CZUINIKOW

Czujniki odbiciowe

i

1]

T

Widok z goéry
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PODLACZANIE CZUINIKOW

Czuniki odlegtosci

G el
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Widok z goéry
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PODLACZANIE CZUINIKOW

C hwyta k Oznaczenie kolorystyczne
kabli gra niezwykle wazng role

W poprawnej pracy szczypiec.

Upewnij sig, ze ztacze serwa
k 1 jest utozone prawidtowo.
—— ——— SERVO1
'

=
-
-

Widok z goéry
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PODLACZANIE CZUINIKOW

Silniki

.:"- =y | | 'i r’ .
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Widok z goéry
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PODLACZANIE ELEKTRONIKI

Bateria

9§ sKrIwARE
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Witaczanie/wytaczanie SkriBota

Upewnij sig, ze wszystkie elementy sg poprawnie podtaczone, a nastepnie wigcz SkriBota za pomoca wigcznika
oznaczonego na ilustracji. Obok wiacznika zapali sie lampka wskazujaca, ze SkriBot posiada zapas energii.

@ SKrIwARE Instrukcja Sktadania SkriBota
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Dioda baterii

\\'l/

Bateria natadowana

Nataduj baterie

Stan baterii krytyczny!
Natychmiast nataduj baterie

9§ sKrIwARE Instrukcja Sktadania SkriBota
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BN BN

Dioda Bluetooth

\\'I/

Skribot sparowany

Skribot niesparowany

Btad potaczenia

9§ sKrIwARE
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Otwieranie skorupki

ZwWroc¢ uwage na kable

@ SKrIwARE
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Dioda tadowarki

P SKRIWARE

\\'l/

Bateria natadowana

\\'I/

t adowanie baterii
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SkriApp

Dostepna dla urzadzen mobilnych

z systemami iOS oraz Android aplikacja
SkriApp pozwala na kierowanie SkriBotem
w trybie zdalnego sterowania oraz
programowanie go poprzez tatwy

w obstudze interfejs.

ANDROID APP ON
P> Google Play

52

SkriBot

§ SKRIWARE

SkriBot

Grippar cantrol

Girab

Pick up
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Kalibracja SkriBota

Po ztozeniu SkriBota nalezy skalibrowac jego

silniki oraz czujniki odbiciowe tak, aby

prawidtowo dziataty w Twoim otoczeniu
Sparuj SkriBota

Hetlol

Fairwith new robot Which part do you wish
to culibrate?

4 e

Przejdz do okna
kalibracji

53 @ SKRIWARE

configuration,
when your robot is moving i
straight line

Skribrain

Put yeur rabot on the white
surface and press “OK". Wait for
the LEDs to biink 3 timas.

wy

i

Jesli Twaoj SkriBot zjezdza
W lewo, przesun suwak w
prawo

Zmien kierunek
obracania sie kot

Skribrain

Put your robot on the biack
surface and press “OK”, Wait for
tho LED= to blink 3 times.

@y

e L
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