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Cześć, nazywam się SkriBot
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Lista elementów Zanim złożysz SkriBota, upewnij się, że 
masz wszystkie elementy zestawu

1x Battery pack

1x Chwytak

2x 12x Śrubka sztywna 4x Śrubka obrotowa 23x Kątownik 79x Nakrętka 72x Ogniwo gąsienicy

1x Płytka 5x5 1x Płytka 4x5 2x Płytka 2x6 2x Płytka 1x6 1x Płytka 1x5 6x Płytka 1x21x Płytka 2x3 2x Płytka 2x2

2x Silnik3x Czujnik odbiciowy 2x Koło pasywne 2x Koło napędowe 2x Skorupka 2x Zakrzywiona płytka 1x3

1x Bateria1x SkriBrain (Mikrokontroler) 1x Ładowarka 2x Czujnik odległości 2x Diody LED

1x Klucz zwykły 1x Klucz nasadowyŚrubka wielopozycyjna
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Śrubka sztywnaŚrubka obrotowa4x

Koło pasywne2x Koło napędowe2x

12x
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Upewnij się, że nakrętki założone 
są w odpowiednią stronę

90º

90º

Błędnie Prawidłowo
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Jak korzystać z narzędzi

Zakręć nakrętkę tylko do 

momentu, w którym 

poczujesz opór (około 90 
stopni) - inaczej może się 

ona złamać



UWAGA !
NIE OTWIERAJ I NIE ZAMYKAJ MANUALNIE
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NIE PODŁĄCZAJ BATERII DO 
SKRIBRAINA DOPÓKI SKRIBOT NIE 
BĘDZIE CAŁKOWICIE ZŁOŻONY

UWAGA !
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Budowanie 
korpusu robota. 

ROZDZIAŁ 1. 

Budowanie SkriBota zaczynamy od 
konstruowania jego korpusu. Czym jest 
korpus? Można go porównać do tułowia 
człowieka, do którego dołączone są ręce, 
głowa, nogi. W przypadku robota to właśnie 
do korpusu doczepisz kolejne elementy 
robota, dzięki którym będzie mógł się 
poruszać i wykonywać różne czynności. 
W korpusie ukrywa się również mózg 
robota, który odpowiedzialny jest za 
sterowanie całą konstrukcją.
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2x+ + + 2x1x 1x

Krok 1
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3x++ + 3x1xKrok 1

Krok 2
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6x ++ 6x

Krok A

Krok B

Krok 2

Krok 3
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Krok B

Krok A

Krok 4

4x ++ 4xKrok 3

Instrukcja Składania SkriBota



12

Krok 5

3x ++ 3xKrok 4
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Jak sprawić, 
aby robot 
jeździł?

ROZDZIAŁ 2. 

Wiele pojazdów wykorzystuje koła, nie 
inaczej jest w SkriBocie. Najpierw 
zaczynamy od budowy podstawy 
z klocków, do której później doczepimy 
koła. Co jeszcze jest potrzebne? 
Potrzebujemy dwóch silników, które te 
koła wprawią w ruch. Dzięki nim nasz 
robot będzie poruszał się  do przodu, do 
tyłu oraz skręcał w prawo i lewo.
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Krok 6
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6x++ + + 2x2x2x 2x

A B
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Krok 7

15

6x+ +Krok 5 Krok 6

Krok A Krok B
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Krok 8
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4x+ +Krok 7 4x
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2x+ + + 12x2x+Krok 8 2x

Krok B

Krok A

1 3 4 5

1

2 Koło napędowe

3 4 5

Krok 9

1

2 Koło pasywne
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Budowanie 
części przedniej 
SkriBota.

ROZDZIAŁ 3. 

W tym etapie zbudujemy głowę robota. To 
do niej dołączymy później czujniki, dzięki, 
którym robot będzie w stanie wykonywać 
przeróżne czynności.
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Krok 10
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2x+ + + 2x1x 2x
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4x+ + 4x2x

BA

Krok 11
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6x+ + + 2xKrok 10 Krok 11

Krok 12
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Krok 13

3x+ +Krok 9 Krok 12

Instrukcja Składania SkriBota



23

Podłączenie 
czujników.

ROZDZIAŁ 4. 

Skoro mamy już zbudowaną głowę robota, 
możemy zająć się montowaniem czujników! 
W SkriBocie wykorzystujemy diody LED, 
czyli lampki, dzięki, którym jego oczy 
zaświecą się w dowolnym kolorze.

Czujnik odległości służy SkriBotowi do 
sprawdzania, czy w jego okolicy znajduje się 
jakaś przeszkoda. Dzięki niemu może 
wykryć i ocenić, w jakiej odległości znajdują 
się obiekty na jego drodze.
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Krok 14
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2x++ + + 4x2x2x 2x

A B
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Krok 15

Krok B
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2x+

Krok A

Krok 14+Krok 13
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Krok 16

Krok B
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2x2x ++Krok 15
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Krok A
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A co znajdziemy 
pod SkriBotem?

ROZDZIAŁ 5. 

Tak jak samochód potrzebuje podwozia - 
potrzebujemy go również w SkriBocie. 
Dlaczego? Będzie stanowić podstawę dla 
ostatniego czujnika robota, czujnika 
odbiciowego. To właśnie dzięki niemu, jeśli 
tak zaprogramujemy SkriBota, będzie mógł 
poruszać się po wyznaczonej przez nas trasie.
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Krok 17
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3x+ + + 3x3x 1x
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Krok 18

29

+ 2xKrok 17+Krok 16

Pamiętaj, aby poprowadzić przewody 
od czujników do góry - ułatwi Ci to ich 
późniejsze podpięcie.

i
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Montowanie 
chwytaka.

ROZDZIAŁ 6. 

Chwytak robota pełni funkcję podobną do 
ludzkich rąk. Możemy za jego pomocą 
złapać wybrany przedmiot, podnieść go 
lub opuścić. Kiedy kończysz zabawę ze 
SkriBotem i chowasz go do pudełka, 
pamiętaj, aby chwytak był złożony i 
uniesiony do góry. To delikatna część i 
jeżeli będziemy używać wobec niej siły - 
ulegnie uszkodzeniu.
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Krok 19
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1x+ +Krok 18 1x

Klik
Zacznij od tej strony

Krok A
Krok B

Upewnij się, że wycięcie jest 
skierowane do góry
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Montowanie 
żółtej skorupy.

ROZDZIAŁ 7. 

SkriBot jest już prawie gotowy. Czas na 
podłączenie jego skorupy!

Skorupa robota - tak jak skorupy owadów 
lub żółwi, chroni to, co skrywa się w 
środku. W SkriBocie znajduje się sporo 
elektroniki, która powinna być bezpieczna. 
Dbajmy o to, by skorupa zawsze była 
zamknięta, chyba że mamy ważny powód, 
by zajrzeć do środka.
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Krok 20
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4x+ + + 4xKrok 19 2x

Krok A Krok B
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Montowanie 
gąsienic i baterii.

ROZDZIAŁ 8. 

Czas na złożenie i zamontowanie gąsienic. 
Może z czymś wam się kojarzą? Na 
przykład te, które wykorzystuje się w 
czołgach. Tutaj działa to na podobnej 
zasadzie. Podstawową przewagą gąsienic 
nad zwykłymi kołami jest rozłożenie 
ciężaru pojazdu na dużą powierzchnię 
oraz poprawa jego przyczepności do 
podłoża. Dzięki gąsienicom robot lepiej 
trzyma się powierzchni, po której jedzie. 
Może poruszać się nawet po nierównym 
podłożu, ponieważ gąsienice dostosowują 
się do ukształtowania terenu.
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Krok 21
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x2

          x 36

Każda gąsienica składa 
się z 36 ogniw

72x
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Klik



Krok 22

Krok A Krok B
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Klik

Krok 21+Krok 20

x2

Klik
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Krok 23
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1x+Krok 22

Widok 
z góry
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Podłączenie 
mikrokontrolera.

ROZDZIAŁ 9. 

Na sam koniec najważniejsze, podłączamy 
centrum dowodzenia naszego robota!

Chodzi oczywiście o mikrokontroler, który 
pełni zatem funkcję bardzo podobną do 
ludzkiego mózgu. Właśnie dlatego 
nazywamy go SkriBrainem. To tutaj 
przetwarzane są wszystkie informacje, 
które dostarczamy do robota za pomocą 
kodu oraz te, które docierają do niego 
z otoczenia za pomocą czujników. 
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Krok 24
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1x+Step 23

Klik

Aby zamocować SkriBrain, należy 
umieścić go od góry w Battery 

packu i nacisnąć tak, aby 
zablokowały go wypustki 

(oznaczone na ilustracji). Upewnij 
się, że wszystkie rogi zostały 

zatrzaśnięte.
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Nie odłączaj SkriBraina od podstawy.

Wyłącz zasilanie zanim odłączysz lub 
podłączysz kabel!

Podłączanie
czujników do 
mikrokontrolera.

ROZDZIAŁ 10. 
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Diody LED
PODŁĄCZANIE CZUJNIKÓW

LED2LED1

LED2

LED1

Widok z góry
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Czujniki odbiciowe
PODŁĄCZANIE CZUJNIKÓW

L1 L2 L3

L1

L3

L2

Widok z góry
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Czuniki odległości
PODŁĄCZANIE CZUJNIKÓW

D1 D2

D2

D1

Widok z góry
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SERVO1

SERVO2

Oznaczenie kolorystyczne 
kabli gra niezwykle ważną rolę 
w poprawnej pracy szczypiec. 
Upewnij się, że złącze serwa 
jest ułożone prawidłowo.

Chwytak
PODŁĄCZANIE CZUJNIKÓW

SERVO2 SERVO1

Widok z góry

Instrukcja Składania SkriBota



45

Silniki
PODŁĄCZANIE CZUJNIKÓW

MOTOR3MOTOR2

MOTOR3

MOTOR2

Widok z góry
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Akumulator należy podłączać 
z zachowaniem prawidłowej biegunowości.

Bateria
PODŁĄCZANIE ELEKTRONIKI

i
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Upewnij się, że wszystkie elementy są poprawnie podłączone, a następnie włącz SkriBota za pomocą włącznika 
oznaczonego na ilustracji. Obok włącznika zapali się lampka wskazująca, że SkriBot posiada zapas energii.

Włączanie/wyłączanie SkriBota
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Dioda baterii
i
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Bateria naładowana

Naładuj baterię

Stan baterii krytyczny! 
Natychmiast naładuj baterię
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Dioda Bluetooth
i
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Skribot sparowany

Skribot niesparowany

Błąd połączenia
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Naciśnij

NaciśnijNaciśnij

Naciśnij

Otwieranie skorupki
Zwróć uwagę na kable

i
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Dioda ładowarki i

Do ładowania akumulatora należy używać tylko ładowarki dostarczonej z robotem. Należy regularnie sprawdzać, czy w ładowarce 
do akumulatora nie występują uszkodzenia przewodu zasilającego, wtyczki, obudowy i innych części. W przypadku wystąpienia 
takich uszkodzeń robot nie powinien być użytkowany do czasu wykonania naprawy. Akumulator powinien być ładowany pod 
nadzorem osoby dorosłej. Należy najpierw podłączyć akumulator do ładowarki a następnie ładowarkę do gniazdka elektrycznego. 
Wyczerpane akumulatory należy wyjąć z zabawki. Nie zwierać zacisków zasilania. Robota nie można podłączać do większej liczby 
akumulatorów niż w zaleceniach. Jeśli nie planujesz zabawy z robotem przez dłuższy czas, wyjmij baterię.

Ładowanie

i
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Bateria naładowana

Ładowanie baterii
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SkriApp
Dostępna dla urządzeń mobilnych 
z systemami iOS oraz Android aplikacja 
SkriApp pozwala na kierowanie SkriBotem 
w trybie zdalnego sterowania oraz 
programowanie go poprzez łatwy 
w obsłudze interfejs.
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Po złożeniu SkriBota należy skalibrować jego 
silniki oraz czujniki odbiciowe tak, aby 
prawidłowo działały w Twoim otoczeniu

Kalibracja SkriBota

Przejdź do okna 
kalibracji

Jeśli Twój SkriBot zjeżdża 
w lewo, przesuń suwak w 
prawo

Zmień kierunek 
obracania się kół

Sparuj SkriBota
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Ostrzeżenie:
• Wymagany jest nadzór i pomoc osób 

dorosłych.
• Ten produkt zawiera małe części i ostre 

elementy.
• Przechowywać z dala od dzieci poniżej 

3 roku życia.
• Przed użyciem należy przeczytać i 

przestrzegać wszystkich instrukcji 
zawartych w podręczniku użytkownika. 
Instrukcję obsługi należy zachować do 
wykorzystania w przyszłości.

Prosimy zachować ulotkę i opakowanie 
ponieważ zawierają ważne informacje.

Uwaga!
• Nie wkładaj przewodów do gniazd telekomunikacyjnych 

lub sieciowych. Jako dodatkowe zabezpieczenie, 
regularnie sprawdzaj ten produkt pod kątem oznak 
zużycia lub uszkodzenia.

• Przed włożeniem baterii i włączeniem produktu upewnij 
się, że wszystkie połączenia przewodów są prawidłowe. 
Nieprzestrzeganie tego zalecenia może spowodować 
uszkodzenie komponentów i produktu.

• Upewnij się, że wszystkie przewody są prawidłowo 
podłączone do zacisków baterii oraz innych złączy. Jeśli 
obwód nie działa, upewnij się, że plastikowa izolacja 
przewodu nie przeszkadza w połączeniu ze złączem.

• Po zakończeniu zabawy wyłącz urządzenie i odłącz baterię.
• Nie stosuj w urządzeniu żadnych elementów ani części 

innych niż te dostarczone w zestawie.
• Aby zapobiec przegrzaniu i uszkodzeniu, nie należy 

zwierać zacisków baterii i złączy. Nie należy blokować ani 
zakrywać silnika lub innych ruchomych części.

i
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Aby chronić środowisko naturalne, nie należy wyrzucać tego produktu wraz 
z odpadami gospodarstwa domowego. W celu uzyskania wskazówek 
dotyczących recyklingu oraz adresów zakładów należy skontaktować się z 
lokalnym urzędem. Za nieprzestrzeganie zasad związanych z utylizacją 
odpadów grożą kary.

Robot może być podłączony 
wyłącznie do urządzeń 
klasy I i klasy II oznaczonych 
następującymi symbolami.




